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Produktpalette
Getripebemotoren
und Getriebe

HIMMEL ®
Stirnradgetriebemotoren und
Stirnradgetriebe

HIMMEL ®
Flachgetriebemotoren und
Flachgetriebe

HIMMEL ®
Kegelgetriebemotoren und
Kegelradgetriebe

HIMMEL ®
Schneckengetriebemotoren und
Schneckengetriebe

Frequenzumrichter

HIMMEL ®
Verstellgetriebe

HIMMEL ®
Reibradgetriebemotoren und
Reibradgetriebe

HIMMEL ®
Trommelmotoren

Sondermotoren

HIMMEL ®
Kreissédgenmotoren

HIMMEL ®
Frequenzgeneratoren

Product range
Geared motors and
gear units

HIMMEL ®
Helical geared motors and
gear units

HIMMEL ®
Helical parallel shaft geared motors
and gear units

HIMMEL ®
Helical bevel geared motors and
gear units

HIMMEL ®
Worm geared motors and
gear units

Frequency inverters

HIMMEL ®
Variable speed geared motors

HIMMEL ®
Friction drive variators

HIMMEL ®
Conveyor drum motors
Special Motors

HIMMEL ®
Saw arbor motors

HIMMEL ®
Frequency converters
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Abfriebs-Einheifen
Output components

Abtfriebsdeckel
Cover

Abtriebsflansch
Flange

—]

—
=]

—

Ruhrwerksflansch
Agitator flange

/wischenflansch
Tandem adapter

Baukasten-Getriebemotor-System
Modular geared motor system

Rumpf-Gefriebe
Basic speed reducers

FuB3gehause
Foat housing

Flanschgehause

Flange housing Direktanbau
Direct assembly

—

FuB3gehause
Foof housing

| =
= =l
Laterne mit Steckwelle

Extended housing with quillshaft

Flanschgehduse
Flange housing

Laterne mit Steckwelle
Extended housing with coupling

i

Flachgetriebe
Parallel shaft gear unit

Kegelradgefriebe
Bevel gear units

Stirnrad-Schneckengefriebe
Helical-worm gear unit

Anfriebseinheiten
Inpuf units

&

Asynchron-Motor
Induction motor

o

Bremsmator
Brake mofor

—

A=

L H

Drehfeldmagnef
Torque motor

Anfriebsflansch A
Input flange A

I
iy

Motorstuhl
Design piggy back

REN =

Getriehemator
Geared motor
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Nomenklatur list — Motor

Typenschliissel — Motoren /
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Stirnrad -, Flach - und Kegelradgetriebe
Schnecken- und
Stirnradschneckengetriebemotoren

Allgemein

HIMMEL®- Getriebemotoren dienen zum Antrieb von
langsam laufenden Maschinen. Sie werden dort eingesetzt,
wo Abtriebsdrehzahlen mit den herkémmlichen
Elektromotoren wirtschaftlich nicht mehr erreicht werden
koénnen.

Getriebe und Motor sind zu einer stabilen und formschénen
Einheit zusammengebaut. Die Getriebe werden in Ful3-
bzw. Flanschausfiihrung geliefert und kénnen bei
entsprechender Schmiermenge in jeder beliebigen Lage
eingebaut werden.

Elektromagnetische Bremsen, Riicklaufsperren und
Drehzahlwéchter kénnen angebaut werden.

Das Konstruktionsprinzip der Getriebemotoren fihrt zur
gerauscharmen und aufgrund des geringen Bauvolumens
zu Platz sparenden Antriebslésungen.

Die Getriebegehause aus Grauguss sind stabil,
schwingungsdampfend und fiir Dauerbetrieb konstruiert.
Olverlust oder Eindringen von Staub wird durch Radial-
Wellendichtringe mit Staublippe verhindert. Samtliche
Zahnrader werden gefrast, ballig geschabt oder geschliffen
und oberflachengehértet. Durch Schragverzahnung der
Zahnrader wird héchste Laufruhe erreicht. Die maximal
zuléssige Radial- und Axialkrafte

sind zu beachten.

Besonderheiten - Flachgetriebe

Flachgetriebe werden in Hohlwellenausfuhrung mit
PaRfederverbindung, Vielkeilverzahnung oder
Schrumpfscheibenverbindung gefertigt. (Bei F31 ist
Schrumpfscheibenverbindung nicht méglich).

Bis zur BaugréfRRe 181 sind Gummipuffer zur
Drehmomentabstiitzung lieferbar. Mittels dieser zusatzlich
angebotenen (lose mitgeliefert) Gummipuffer werden die
Getriebe elastisch an dem dafiir vorgesehenen
Gehdausesteg abgestitzt. Die Gummipuffer sind fur alle
Bauformen geeignet und temperaturbestandig von -
40....+80°C.

Einsteckwellen, die in den Hohlwellen aufgenommen
werden, sind aus Werkstoff 42Cr.Mo4 oder einem der
Festigkeit entsprechenden Werkstoff auszufiihren. Die
maximal zulassigen Radial- und Axialkrafte sind zu
beachten. Ab GetriebegrofRe 101 sollte bei Z-Ausfiihrung
der Zentrierdeckel (Flansch C) kundenseitig verstiftet
werden.

Besonderheiten - Kegelradgetriebe:

Ab GetriebegrofRe 100 sollte bei Z-Ausfiihrung der
Zentrierdeckel (Flansch Form C) kundenseitig verstiftet
werden.

HINWEIS :

Bei vertikalen Bauformen (B6-00, B6-02, B5-00, B5-02, H-
04, H-03, B6., B7., H-042,H-032) ist zu beachten :

Soll an der schnell laufenden Antriebswelle die Drehzahl
>1800 min " sein, ist Rucksprache unter Angabe der
Einsatzbedingungen erforderlich.

Helical -, parallel shaft - and helical bevel geared
worm - and
helical - worm geared

General

HIMMEL®- geared motors units are employed for slow-
running machine applications. They are used where the
required output speeds cannot be obtained economically by
conventional motors. 2
Speed reducer and motor are assembled to form a rigid,
well shaped drive unit. Gear units are available for foot or
flange mounting and can be installed in any position
provided they are filled with a sufficient lubricant quantity.
Electro-magnetic brakes, backstops and speed monitors are
optional extras.

The design principle of geared motors provides quiet
operation and offers the user a small sized power

The sturdy gear housings, manufactured of high

grade cast-iron, dampen vibrations and are designed for
continuous operation. Lubricant loss and entry of dust and
water are effectively prevented by radial shaft seals with
dust lips. All gears are hobbed, crown shaved or ground and
surface hardened. Helical gearing provides for quiet
operation.

The maximum permissible overhung shaft forces

should be taken into account

specific - parallel shaft helical geared motors:

The gearboxes are manufactures as hollow shaft gearboxes
with fitted key connections, multi-spline connections. (Shrink
ring connections are not possible for F31). Rubber buffers
for torque support can be delivered up to frame size 181.
These additionally available rubber buffers are used to give
elastic support between the gearboxes and the housing
web. Torque arm will be delivered extra. The rubber buffers
are suitable for all types of construction and are temperature
resistant

-40 to + 80°C.

Recessing shafts, which fit in the hollow shafts, are to be
made from 42CrMo4 or a material with the relative strength.
The maximum allowable radial and axial forces are to be
observed. The centering cover (flange for C) from gearbox
size 101 onwards should be doweled by the customer.

Specific - helical bevel geared motors:

The centering cover (flange form C) from gearbox size 100
onwards should be doweled by the customer.

NOTICE :

For vertical mounting positions (B6-00, B6-02, B5-00,
B5-02, H-04, H-03, B6., B7., H-042,H-032) permissible input
speed is max. 1800 min . If input speed > 1800 min is
requested, please contact our branch office with operating
conditions.

Seite/ Page 2-0
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Besonderheiten — Schnecke n- u.
Stirnradschneckengetriebemotoren

Sie werden dort eingesetzt, wo Abtriebsdrehzahlen mit
Stirnradgetriebemotoren wirtschaftlich nicht mehr erreicht
werden kénnen oder die Winkelbauform bessere Platz
sparende Konstruktion ermdglicht.

Geringer Raumbedarf, da rechtwinklige Anordnung von
Antriebsmotor und Abtriebswelle.

GroRe Ubersetzungen sind maglich:

i= 74:1 bei Schneckengetrieben

i=296:1 bei Stirnrad-Schneckengetrieben

i=461:1 bei Schnecken-Stirnradgetrieben

HIMMEL®-Schneckengetriebemotoren-Programm
unterscheidet:

Schneckengetriebe mit fliegend gelagerter Schneckenwelle
(S01)

Schneckengegetriebe mit beidseitig gelagerter
Schneckenwelle (S06, S11)

Schneckengetriebe mit Stirnradstufe (C21...... C122)

Schneckengetriebe mit Stirnradnachstufe (C10, CF15)

Schneckengetriebe mit fliegend gelagerter Schneckenwelle
werden haufig dort eingesetzt, wo keine besonderen
StoRRbelastungen und auReren Schwungmomente auftreten,
wie z.B. bei Stellantrieb usw. Sie zeichnen sich durch kurze
Bauweise aus.

Schneckengetriebe mit beidseitig gelagerter
Schneckenwelle werden bei Positionierungen,
Reversierungen und Schalthaufigkeiten eingesetzt. Bei
diesen erschwerten Betriebsbedingungen garantieren sie
absolute Funktionstiichtigkeit. Beidseitig gelagerte
Schneckengetriebe haben den Vorteil, dass zum Teil
handelstibliche Flanschmotoren angeflanscht werden
kénnen. Die Verbindung Motor/Getriebe erfolgt mit einer
elastischen Kupplung.

Stirnrad-Schneckengetriebe mit beidseitig gelagerter
Schneckenwelle und Stirnradvorstufe werden fur
Antriebsfalle eingesetzt, wo groRe Gesamtlibersetzungen
(bis i=300) bzw. hohe Wirkungsgrade (bis n = 94%) flr
Schneckengetriebe gefordert werden.

Das Schnecken-Stirnradgetriebe mit fliegend gelagerter
Schneckenwelle und Stirnradstufe verbindet fur kleinere
Abtriebsmomente optimal die Vorteile:

kurze Bauweise und groRe Gesamtibersetzung sowie
glnstiger Wirkungsgrad.

Seite/ Page 2-1

Specific - worm and helical - worm
geared motors

The are used for applications where the required output
speeds cannot be obtained economically or the right angle
drive enables an improved space-saving design to be used.
Small space requirements due to right angel arrangement
for motor and speed reducer output shaft.

Large ratios can be obtained:

i= 74 :1 with worm gear speed reducers

i=296:1 with helical-worm gear speed reducers
i=461:1 with worm-helical gear speed reducers

HIMMEL®-worm geared motor production program consists
of:

Worm gear speed reducers with overhung

worm shaft (S01)

Worm gear speed reducers with worm shaft

doubly bearing supported (S06, S11)

Worm gear speed reducers with primary helical gear stage
(C21...C122)

Worm gear speed reducers with helical gear output stage
(C10, CF15)

Worm gear speed reducers with overhung mounted worm
shaft are often used in light applications without shock
forces and outside flywheel moments, such as in adjusting
drives etc. Their compactness is a special feature.

Worm gear speed reducers, with worms doubly bearing
supported, are used for positioning, reversing and frequent
stops and starts. They guarantee failsafe functioning for
these some what harder operating conditions. Standard
flange motors can be bolted to double bearing supported
worm gear drives; while a flexible coupling connects motor
to speed reducer.

Helical -worm gear speed reducers with double bearing
support for the worm shaft and primary helical gear
reduction stage are used in applications requiring a large
total transmission ratio (up to 300:1) or high efficiency

(n up to 94%).

The worm gear speed reducer with helical gear output stage
and overhung worm gear arrangement combines and
optimizes the advantages of compact build and large total
transmission with a good degree of efficiency.
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Normen

Die Hauptabmessungen entsprechen den
DIN-Normen, und zwar:

Achshohen DIN 747
Wellenenden DIN 748/1
Befestigungsflansche DIN 42948
PafRfedern DIN 6885/1
Zweites Motorwellenende DIN 748/3

Stirngewinde in den Wellenenden DIN 332/2
Rundlauf der Wellenenden,

Koaxialitat und

Planlauf der Befestigungsflansche DIN 42955

Passungen
Flansch Form A, C:
bl <@230=j6

bl > @230 = h6

Antriebsseitiges Wellenende
dl < @55 =k6
dl = @55 =m6

Sonstige Passungen sind den Maf3blattern zu
entnehmen.

Drehsinn der Getriebemotoren

Die Drehstrommotoren sind so geschaltet, dass die
Motor-Welle Rechtslauf hat (IEC 600034-8). Die
Drehrichtung der Getriebe-Abtriebswelle kann durch
Vertauschen von zwei auReren Anschluf3leitern umgekehrt
werden. Bei Getriebemotoren flir Einphasenwechselstrom,
sowie bei Getriebemotoren mit Ricklaufsperre muf} die
Drehrichtung bei der Bestellung angegeben werden.
Drehrichtung des Getriebemotors bei Blick auf die
Antriebswelle.

Die Gewichtsangaben in den Leistungstabellen sind
gemittelte Werte und beinhalten keine Olfiillung.

Olmengen entsprechen der Betriebsbauform siehe
Kapitel «Schmierung».

Spezifische Gewichte von Olen:
Mineraldl (CLP) =0,90 kg/I
Synth. Ol (PGLP) =1,05 kgl

Normen

Leading dimensions correspond to DIN standards:

DIN 747
DIN 748/1
DIN 42948
DIN 6885/1
DIN 748/3
DIN 332/2

Shaft heights

Cylindrical shaft ends
Mounting flanges

Parallel keys

Second motor shaft extension
Centre holes in shaft ends
Coaxial concentricity and

Run out of shaft ends and

of flange surface DIN 42955
Passungen

Flange Form A, C:

bl <@230=j6

bl > @230 = h6

Input shaft end
dl < @55 = k6
dl = @55 =m6

Other seats can be seen in the dimension diagram.

Direction of rotation

Three-phase motors are arranged so that the

motor shaft turns to the right (IEC 600034-8).

The direction of rotation of the gear unit output

shaft may be reversed by swapping over the two

external wires. For single-phase a.c. geared motors and for
geared motors fitted with a holdback, the required direction
of rotation must be stated when the order is placed.
Direction of rotation of the geared motor when viewing the
input shaft.

The weights shown in the performance tables
are average values and do not include oil.

Oil quantities according to the operational
mounting positions see chapter «Lubrications.

Specific weights of oils:

Mineral oil (CLP) =0,90 kg/I
Synth. oil (PGLP)=1,05 kg/I

Seite/ Page 2-2
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Auswahl des Antriebes

Fir die Festlegung des Antriebes sind die
Einsatzbedingungen maf3gebend. Sie werden durch den
Betriebsfaktor fg erfasst.

Bei Normalbetrieb, d.h. bei gleichmé&Riger Belastung durch
die Arbeitsmaschine, kleinen zu beschleunigen Massen und
geringer Schalthaufigkeit ist fg = 1. Fiir davon abweichende
Einsatzbedingungen lasst sich dieser Betriebsfaktor aus den
Tabellen

(siehe «Betriebsfaktor») enthnehmen. Dieser Faktor
bestimmt die GetriebegroRe, nicht aber die Leistung des
Antriebsmotors. Bei bekannter Motorleistung und
Getriebeabtriebszahlen wird dann aus der Typenliste ein
Getriebetyp gewahlt, dessen Betriebsfaktor f g .y = fg ist.
Sofern es sich um Antriebe mit besonderen
Einsatzbedingen handelt, wie haufiges Reversieren,
Kurzzeit- und Aussetzbetrieb, abnorme
Temperaturverhaltnisse, Gegenstrombremsung, extreme
Querkrafte auf die Getriebeabtriebswelle usw., stehen wir
Ihnen gern bei der Auswahl des richtigen Getriebes zur
Verfiigung. Dazu werden folgende Daten benétigt:

1. Art der getriebenen Maschine

2. Tagliche Betriebszeit [h]

3. Erforderliche Antriebsleistung [kW]

oder Drehmoment [Nm]

Nenndrehzahl des Getriebes [min 'l]bzw.

Untersetzung [i]

Betriebsspannung [V] und Frequenz [Hz]

Art der Einschaltung (direkt oder Stern-Dreieck)

Betriebsart, Schalthaufigkeit

Massentragheitsmoment J Last (kg m2) der

getriebenen Maschinen bezogen auf die

Nenndrehzahl des Getriebes

9. Art des Abtriebes bzw. Eintriebes (Direkt, Kupplung,
Riemen, Ketten, Zahnrader)

10. Querkraft Fr (N) an den Wellen und Kraftrichtung mit
Abstand des Angriffspunktes vom Wellenbund,
Axialkraft Fa [N]

11. Umgebungstemperatur [°C]

12. Bauform

13. Gewilinschtes Bremsmoment

14. Schutzart

»

ONoo

Mussen die Motoren auslandischen Vorschriften
entsprechen, sind die Vorschriften genau zu bezeichnen.
(CSA, VIK usw.)
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Drive selection

Operating conditions decide the selection of drive. These
conditions are taken into account with service factor fg.

For normal operating conditions with uniform loadings, low
masses to be accelerated and few starts, this service factor
fs = 1. For different operating conditions see table («service
factor»). This factor decides the speed reducer size, not,
however, the drive motor rating. With known motor rating
and output speed enter the type list and choose a speed
reducer type, whose service factor is

f Bzul 2 fB.

We shall be pleased to advise on drives for special
operating conditions, e. g. reversing, short time or
intermittent operation, abnormal temperature, counter-
current braking, extreme overhung forces on output shaft
etc., for which we require the following data:

Type of driven machine

Daily operating period [h]

Required power [kW]

or torque [Nm]

4. Nom. speed of gear unit [r.p.m.]

or ratio [i]

Voltage [V] and frequency [Hz]

Starting (direct on line or star/delta)

Type of operation, starting frequency
Moments of inertia J Last (kg m?) of driven machine
referred to nom. Output speed of gear unit

wn e

©No !

9. Connection to input or output shaft (direct,
coupling, belt drive, chain drive, gears)

10. Overhung forces Fr (N) on shafts and their
direction with distance of load application point
from shaft shoulder, thrust forces Fa [N]

11. Ambient temperature [°C]

12. Type of construction

13. Desired braking torque

14. Degree of protection

In case motors have to conform to non-German standards,
these standards should be specified.
(CSA, VIK usw.)
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Betriebsfaktor
Stirnrad-, Flach-, Kegelrad-
und Schneckengetriebe

StoRRgrad Arbeitsmaschine

Service factor
helical, parallel shaft, bevel helical-
and worm gear units

Load classification Driven machine

|
fast stol3frei

Massenbeschleunigungsfaktor <0,3
Stromerzeuger, Gurtférderer,
Plattenb&nder, Férderschnecken,
Leicht-Aufziige, Elektroaufzige,
Vorschubantriebe von
Werkzeugmaschinen, Turbogeblase,
Kreiselverdichter, Ruhrer

und Mischer fiir gleichméfige Dichte

|
uniform

Mass acceleration factor <0,3
Generators, belt conveyors,

platform conveyors, screw conveyors,
light hoists,electric hoists,

auxiliary machine tool drives,

turbo blowers, turbo compressors,
agitators and mixers for light uniform
density materials.

Il
maRige StolRe

Massenbeschleunigungsfaktor <3
Hauptantrieb von Werkzeugmaschinen,
schwere Aufziige, Drehwerke, Kranen,
Grubenlifter, Ruhrer und Mischer fir
unregelmafige Dichte, Kolbenpumpen
mit mehreren Zylindern, Zuteilpumpen.

Il
moderate shock

Mass acceleration factor <3

Main machine total drives, hoists, slewing
gear, cranes, induced draught fans, mixer
and agitators for materials with variable
density, multi-cylinder piston pumps,
metering pumps.

1]
heftige StoRe

Massenbeschleunigungsfaktor < 10
Stanzen, Scheren, Gummikneten,
Walzwerks- und Hittenmaschinen,
Loffelbagger, schwere Zentrifugen,

schwere Zuteilpumpen, Rotary-Bohranlagen,

Brikettpresse, Kollergange.

i
heavy shock

Mass acceleration factor <10

Punch presses, shears, Banbury mixers,
rolling mill and foundry drives, bucket
dredger, heavy centrifugal drives, heavy
metering pumps, rotary drilling equipment,
briguet presses, pug mills.

Betriebsfaktor /

Service factor

Flachgetriebemotoren / Stirnradgetriebemotoren

Parallel Shaft Helical Geared Motors / Helical Geared Motors

f < f
BlGes™ B
— T —
© I
b I )
Arbeitsmaschine 1 Arbeitsmaschine - R _
Driven maschine Driven maschine o § —
o }3 ) | N —
7
f 5 ces = Betriebsfaktor der Arbeitsmaschine / Service factor driven machine
fg = zuldssiger Betriebsfaktor des Getriebes / Permissible service factor speed reducer
f B Ges
Laufzeit pro Tag 4 Stunden 8 Stunden 16 Stunden 24 Stunden
Daily operation 4 hours 8 hours 16 hours 24 hours
Schaltungen pro Std. | <10 | 10- >200 | <10 | 10- >200 <10 10- >200 | <10 | 10- >200
Starts per hour 200 200 200 200
StofRRgrad | - 0,8 1 09 |1 1,1 1 1,1 1,2 12 |13 1,5
Load |1 1,1 1,3 1,1 |12 1,3 1,2 1,4 15 14 |15 1,6
classification 113 |14 1,5 14 |15 1,6 1,5 1,6 1,7 16 |17 1,8

* Die Zahl der Schaltungen ergibt sich aus der Summe der Einschaltungen, Bremsungen und Umschaltungen.
* The number of starts is calculated from the sum of times it is switched on, braking operations, and changeovers.
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Betriebsfaktor / Service factor
Kegelradgetriebemotoren / Schneckengetriebemotoren
Helical bevel geared motors / Worm geared motors

Gefriebemoafor Arbeitsmaschine
geared moftor — “—Driven maschine

f f

B Ges= B

fB Ges :fo fBQ"fBg (Schneckengefriebe)

f 8 ces = Betriebsfaktor der Arbeitsmaschine / Service factor driven machine
fg = zuléssiger Betriebsfaktor des Getriebes / Permissible service factor speed reducer

fur Kegelradgetriebe / for helical bevel gear units = f g ges
fur Schneckengetriebe / for worm gear units = f g ges

Laufzeit pro Tag 4 Stunden 8 Stunden 16 Stunden 24 Stunden
Daily operation 4 hours 8 hours 16 hours 24 hours

Schaltungen pro Std.

<10| 10-200 | >200 | <10 10-200
Starts per hour

>200 <10 10-200 | >200 | <10 | 10-200 | >200

Stol3grad

Load classification

1108 0,9 1 0,9 1 11 1 11 12 |12 1,3 15
] 1 11 13 | 11 1,2 1,3 1,2 14 15 |14 15 1,6
13 1,4 15] 14 15 1,6 15 1,6 1,7 |16 1,7 1,8

Bei Laufzeit bis Stunden 4 pro Tag sowie bei Verwendung
elastischer Kupplungen oder Trieben kdnnen kleinere - fg —
Faktoren gewahlt werden. Bei besonders schweren
Antriebsfallen wie Reversierbetrieb bitten wir um Rickfrage.

Betriebsfaktor / Service factor : fg, fir Kurzzeitbetrieb
for short operation time

A

fBz

1,0

0,9 P

1
e "]
08 v

0,7

0,6
ED
[%]
05

0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100

| fa> flr Evolventen-Schneckengetriebe
(S01, S06, S11, C10)

| fa for involute worm gear speed reducers
(S01, S06, S11, C10)

Il fg, fur Hohlflanken -Schneckengetriebe
(C21, C41, C61, C81, C102, C122)

Il fg, for hollow flank worm gear speed reducers
(C21, C41, C61, C81, C102, C122)
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For daily operating periods up to 4 hours and if flexible
coupling or belt drives are being used, lower

fg —factors can be chosen. Very heavy shock load
applications such as reversing operation, please

refer office.

Betriebsfaktor / Service factor gy flir
Umgebungstemperatur
for ambient temperature

fes

3

2,0
1,9

18 /
1,7 /

1,6
1,5

14 /
1,3

1,2
1,1
1,0
09 _
08

0 10 20 30 40 50 60
Umgebungstemperatur/ Ambient temperature [°C]

(fes < 1 fur Temperaturen unter 20°C nur nach Riicksprache
verwendbar!)

(fss < 1 for temperatures below 20°C can only be used after
refering to factory!)
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Gleichungen der Antriebstechnik

Engineering formulas

Internationales Technisches International Technical
System Malsystem System Measuring System
Arbeit: Work:
W=Fes A=Pes W=Fes A=Pes
W=Pet 1 s 5 W=Pet 1 s 5
W=Te.o E=——GD W=Te.o E=——GD  h

1 5 7160 1 5 7160
W=—Jw W=—Jw

2 2

1 2 2

W=——0"[h W=——0[h

1825 1825
Drehmoment: Torque:
T=Fer M=Per T=Fer M=Per

P
T = 9550— T = 09740— T = 9550— T = 09740—
n n n n

Leistung: Power:

w A w A
pP=— N=— p=— N=—

t T t T
Hub: Lifting motion:
P=GL P=GL

N=—— = —
Rotation: 0102 Rotary motion: 0102
P=Tw 1 P=Tw 1
1 N =—— 1T [h 1 =——h

P=——[Tn 0374 P=——[Tn 0374

955 955
Translation: N = Translation: N = 1
P=F v 0102 P=F v 0102
Bremszeit:

1 Jm 1 GMm?m 1 Jm 1 GMm?m
t=— 00— t=—OF— t=—0O— t=—OF—
955 T 375 Tb 955 T 375 Tb
. G D? o G (D2

Massentragheitsmoment: J = Mass moment of inertia: J =
2 2 G 2 2 2 G 2
jomx® _G 2 GD“ =~ j-mb” _G ;2 GD* ==
2 2g 2 2 29 2
V2 V2
J  =9120mO—— J  =9120mO——
red 2 red 2
N"mot N"mot

m = geradlinig bewegte Masse in Kg
v = Geschwindigkeit der Masse in m/s
Nmot =Motordrehzahl in 1/min

m= linear moved mass in kg
v= velocity of the mass in m/s
Nmot =Motor speed in 1/min

Schalthaufigkeit:
1-T /T
7 = L H
S 01+J /J
us  mot
Zo= Leerschalthaufigkeit in 1/h
Zs= zulassige Schalthaufigkeit in 1/h
T.=Lastmoment in Nm
Ty=mittl. Hochlaufmoment des Motors in Nm
Jmo= Massentragheitsmoment des Motors in kgm?
J.us= Massentragheitsmoment der Last in kgm?

Stop-start frequency :
1-T /T

- L H

S 01+J /J

us  mot

Zo= no load stop-start frequency/hour

Zs= permissible stop-start frequency/hour

T =torque load in Nm

Ty= mean running up torque of the motor in Nm

Jmo= Moment of inertia of the motor in kgm?

J.us= Moment of inertia of the load in kgm?

Drehstrommotor:
Leistungsaufnahme:
P1=\3s U « | scoS @
Leistungsabgabe:
P,=\3¢ U * | «cOS @en

Three phase motor:
Power output:
P1=\3s U « | scOS @
Power output:
P,=\3¢ U * | «cOS @en

Ubertemperatur der Wicklung:

Rw - Rk
AT =—— 235+ 8 )
Rk k

AT in Kelvin
J in°C
k

Wicklungswiderstand (warm; kalt) R in Q

Temperature increase of motor windings:

Rw - Rk
AT =—— 235+ 8 )
Rk k

AT in Kelvin
J in°C
k

Resistance of motor winding (warm=w; cold=k) R in Q
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S| Einheiten
Sl-Units
GréRe Formelzeichen Einheitenzeichen Beziehung oder
Description Formulare symbole Symbole of a unit Umrechnungsfaktor
Sl bisher SI bisher Relation or conversion
until now until now factor
Lénge (Weg) Length (length of path) I(s) L,s m m 1km 1000m
Flache Area A F m? m? 1m? 100dm?
3 3 im’ 1000 dm®
Volumen Volume \% \ m m 1 dm? 11
1rad 1m/m
ebener Winkel Angle in one plane a, b, g a, b, g rad Grad® 1L /2 rad
1° /180 rad
; ) o 1 1°/60
Drehwinkel Angle of rotation f i Grad I 1760
. ) 1 min 60s
Zeit Time 1n 60 min
Zeitspanne Time intervall t t s s 1d 24h
Dauer Duration la 24h
Frequenz Frequency f f Hz 1/s 1Hz 1/s
Geschwindigkeit Linear speed \ \ m/s m/s 1Km/h 1/3,6 m/s
Beschleinigung Acceleration a b 2 2
b . m/s m/s
Fallbeschleunigung Free-fall acceleration g g
Winkelgeschwindigkeit | Angular velocity w w rad/s 1/s
Winkelbeschleunigung | Angular acceleration a X rad/s’ 1/ s?
Masse Mass m m kg kg 1
Dichte Density d kg/ m® kg/ dm® 10°
Kraft Force F P.K 1IN 2
Gewichtskraft Weight force G G N kp Lkgm/s
Druck Pressure Pa
mech. Spannun Mechanical tension g g N/m® kplem’ 1Pa IN/m?
P 9 N/mm? kp/mm?
Arbeit Work W A Kkom 9,81
Energie Energy W E J kgal 4187
Warmemenge Quantity of heat Q Q 1] INm
Moment einer Kraft Force torque Mt
Drehmoment Torque T Md Nm kpm 1 Nm 1J
Biegemoment Bending torque Mb
. 735,5
Leistung Power P N W PS 1w 13s
Massentragheits- Mass moment of inertia q km m? kpms® 9,81
moment
dynam. Viskositat Dynamic viscosity n n Pas P 107" 107"
kinem. Viskositat Kinematic viscosity v v m?s St 10* 10*
u Electrical current
elektr. Stromstarke intensity | | A A 1A 1 WV
elektr. Spannung Electrical voltage U U \ \ 1v 1 W/A
elektr. Widerstand Electrical resistance R R Q Q 10 1VIA
elektr. Leitwert Electrical conductance G G S S 1S 1/Q
elektr. Kapazitét Electrical capacitance C C F F 1F 1C/V
Elektrizitdtsmenge Electric
Ladung Charge Q Q c ¢ 1c 1As
Induktivitat Inductance L L H H 1H 1Vs/A
n < vy
magn. FluRdichte Magnetic flux density B B T G 10 1Wb/m?
Induction 1T
magn. Feldstérke Magnetic field strength H H Alm Alm
. 108
magn. Flul3 Magnetic flux f f Wb M 1Wb 1Vs
Temperatur Temperature T(v) t K(°C) °C 0K -273,15°C
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Stirnrad-Getriebemotoren und Stirnradgetriebe

Helical geared motors and helical gear units

Einstufige

Stirnradgetriebemotoren motors

Single stage helical geared

E..20 bis/to E..140

Zwei- und Dreistufige

Stirnradgetriebemotoren geared motors

Two- and three stage helical

D/Z..30 bis/to D/Z..181

Doppelgetriebemotoren

Tandem - helical geared motors

D/Z..30 - Z 10 bis/to D/Z..181- D/Z 100

Einstufige Stirnradgetriebe

Single stage helical gear units

E...A (Antriebswelle / drive shaft),
E...K (Anbauflansch fiir Normmotor /
mounted flange for standard motor)

Zwei- und Dreistufige

Stirnradgetriebe gear units

Two- and three stage helical

D/zZ ...A (Antriebswelle / drive shaft)
D/Z ...K (Anbauflansch fiir Normmotor /
mounted flange for standard motor)

Doppelgetriebe

Getriebemotoren und Getriebe als Fu3- und Flanschau

Geared motors and gear units as foot or flange moun

Tandem - helical gear units

e
1

] Bl

D/Z...A (Antriebswelle / drive shaft),
D/Z ...K (Anbauflansch fir Normmotor
mounted flange for standard motor)

sfiihrung
ted

HIMMEL®-Stirnradgetriebemotoren werden in ein-,
zwei- und dreistufiger Ausfiihrung gebaut. Sie kdnnen
in FUR- oder Flanschausfiihrung zum Anbau in jeder
Lage geliefert werden. Kombinierte Ful3-/
Flanschausfihrungen sind auf Anfrage maoglich.

Die Getriebegehduse aus Grauguss sind stabil,
schwingungsdampfend und fir Dauerbetrieb
konstruiert. Olverlust oder Eindringen von Staub wird
durch Radial-Wellendichtringe mit Staublippe
verhindert. Die Zahnr&der der Stirnradstufen werden
gefrast und oberflachengehartet. Die Zahnflanken sind
geschliffen. Durch Schragverzahnung der Zahnrader
wird héchste Laufruhe erreicht.

* Technische Information/ Technical information

HIMMEL® — helical geared motors are mounted in
single-, two- and three-stage design. They are
available in foot or flange design for mounting in
every attitude. Combine foot / flange designs are
possible on request.

The cast iron gear boxes are rugged, vibration-
reducing and construed for continuous duty. Oil loss
or dust intrusion is prevented by radial shaft seals
with dust lips. The gear wheels of the helical geared
stage are milled and the surface is hardened. The
flanks of the tooth are grinded. The angular gear tooth
system of the gear wheels ensures maximum
quietness.

| Merkmal / Feature | Einheit / Unit | Wert/ Value |
| Leistung / Power | kw | 0,12 bis 160 |
| Drehmoment / Driving torque | Nm | 20 bis 15000 |
| Drehzahl / Rotation speed | min*/ rpm | 0,15 bis 835 |
| Ubersetzung / Ratio I [ 1,7 bis 9435 |
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K... 01 KQ gdapter il SEEsE ey Adapter with quillshaft for servomotor 3-112
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Stirnradgetriebe Motorstuhlausfuihrung Helical gear unit execution “piggy back”
E...P FuRausfiihrung Foot mounted 3-113
D/z 30 - 181...P FuRausfiihrung Foot mounted 3-114
D/Z 142 - 181...P FuRausfiihrung Foot mounted 3-115
EF...P Flanschausfuhrung Flange mounted 3-116
DF/ZF 30 - 181...P Flanschausfuhrung Flange mounted 3-117
DF/ZF 142 - 181...P Flanschausfiihrung Flange mounted 3-118
DR/ZR 40 - 181...P Ruhrwerksausfuhrung Agitator type 3-119
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Schmierung
Lubrication

Schmierung fiir Stirnradgetriebe

HIMMEL®- Getriebe sind serienmalig mit Einfdll-,
Olstands- und Ablass-Schraube ausgeriistet. Die lose
mitgelieferte Entliftungsschraube ist vor Inbetriebnahme
gegen die Einfullschraube auszutauschen.

Die Getriebe werden betriebsfertig mit Getriebedl gefiillt
geliefert. Sie erfordern praktisch keine Wartung. Um die
Getriebe mit der angemessenen Olmenge zu versehen,
muss bei der Bestellung die Bauform angegeben
werden . Bei der Olschmierung werden hochlegierte,
alterungsbesténdige und nicht schAumende Raffinate mit
hdchsten Druckaufnahmevermégen (FZG-Test - DIN
51354 = Kraftstufe >12) eingesetzt. Bei Olwechsel diirfen
nur Ole in gleicher Art (z.B. CLP) und Viskositatsklasse
(z.B. VG 220) gemischt werden. Stehen die nachfolgend
aufgefiihrten Ole nicht zur Verfiigung, so kénnen auch
andere gleichwertige Ole eingesetzt werden. In keinem
Fall Ole unterschiedlicher Art vermischen . Biologisch
abbaubare, umweltschonende Ole auf Basis
synthetischer Ester (nativ) der Wassergefahrdungsklasse
0 oder Ole mit USDA-H1/H2 Zulassung sind auf Anfrage
lieferbar.

Wartung der Getriebe

Bei durchschnittlichen Belastungs- und
Temperaturverhaltnissen sollte nach 7500-10000
Betriebstunden, spatestens jedoch nach 3 Jahren, eine
grindliche Reinigung des Getriebeteils und Neufullung
mit Ol der nachstehend aufgefiihrten oder gleichwertigen
Sorten durchgefiihrt werden. Es ist nicht zulassig
Schmierstoffe zu vermischen. Synthetikdl darf nicht mit
Mineraldl und umgekehrt vermischt werden. Die
erforderliche Schmierstoffmenge fur die Neufillung ist als
Anhaltswert auf dem Leistungsschild angegeben.
Gleichzeitig empfiehlt es sich, Motorlagerung und, falls
vorhanden, die fettgeschmierten Lager des Getriebeteils
mit neuem Fett zu fillen. Unsererseits werden diese
Lager mit lithiumverseiftem Waélzlagerfett eingesetzt; ein
Mischen von Fetten verschiedener Seifengrundlagen ist
nicht statthaft. Fettsorten siehe ,Schmierung der
Walzlager” im elektrischen Teil dieses Kataloges.

Lubricants for helical gear

HIMMEL®-Gear Units are furnished with filer, oil level and
drain plug. Before starting operations the separately
supplied venting screw has to be replaced with the filler

plug.

Speed reducers are shipped with their lubricant, ready for 3
operation. In order to fill the housings with adequate
lubricant quantity, type of construction hasto  be given
with the order. Only blended, age-resistant and
nonfoaming EP oils (FZG test DIN 51354 force stage

> 12) are used. Do not mix oils of different manufactures.
We recommend the oils listed. This is, of course, no
exclusive recommendation and equivalent lubricants of
other manufactures can be used.

During oil change, only oils of the same type (for example
CLP) and with the same viscosity class (for example VG
220) may be mixed. Do not mix differing types of oil
under any circumstances . Biologically decomposable,
environment-friendly oils based on synthetic ester (native)
with water hazard class 0 or oils with USDA —H1/-H2
acceptance can be supplied on request.

Maintenance of the gear units

If force and temperature are average approximately
7500-1000 hours of operation or a period of 3 years
(which ever is the earlier) is recommended to drain and
clean the gear unit thoroughly and recharge it with a
branded lubricant, a few of them are listed below. Mixing
lubricants is not allowed. Synthetic oil may not be mixed
with mineral oil and backwards. The lubricant quantity
shown on the ration plate is a guide value only. It is
recommended to change at the same time the grease
charge of the motor bearings and — where applicable — of
the bearings of the gear unit sealed with NILOS-ring.
We use lithiumsaponified grease for grease lubricated
bearings. It is inadvisable to mix greases of different
saponification bases. Please find grease types under
“Greasing of roller bearings in electrical section of this
catalogue.
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Schmierstoffempfehlung
(Weitere Sorten auf Anfrage)
Lubricant selection table
(Other Brands on request)

Synthetis ches Ol / Polyglykol (PG)

Mineraldl

Mineral oil Synthetic oil / Polyglykol (PG)
Kennzeichnung nach DIN 51 502
Designation to DIN 51 502 CLP ISO VG 220 CLP PG ISO VG 220 | CLP PG ISO VG 460
Getriebetypen E.,DJZ., K., F. E., D./Z., K., F., C.
Gear-unit types
Umgebungstempera turen 110 ... +40 -20...+50* 0... + 60
Ambient temperatures

LD0INGL CLP 220 S :

Degol BG 220 Degol GS 220 Degol GS 460

\ig

o
©

Energol GR-XP 220 Enersyn SG-XP 220 Enersyn SG-XP 460

s
l’g ..il

Alpha SP 220
Optiflex A 460

[ Alpha MAX 220 Optiflex A 220
& Castrol Optigear BM 220 Tribol 800/220 Tribol 800/460

Tribol 1100/220

s
\ Falcon CLP 220 Polydea PGLP 220 | Polydea PGLP460
DEA
Spartan EP 220 Glycolube 220 Glycolube 460
/-~
FUCHS Renolin CLP 220 Plus Renolin PG 220 Renolin PG 460

N«

Kluberoil GEM 1 220 Syntheso D220EP Syntheso D460EP

KLOBER

LUBRICATION

Mobil Mobilgear XMP 220 . i
@ Omala 220 Tivela WB Tivela SD
Shell

S?S Ersolan 220 - -

*NB: ambient temperatures for motors according to
EN 60034-1; see “Greasing if the bearings” in el. section of

this catalogue.

*Beachte: Umgebungstemperaturen fiir Motoren nach EN
60034-1; siehe dazu ,Schmierung der Walzlager“ im El. Teil

dieses Kataloges.
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Olmengen
Oil quantities

Im Folgenden aufgefiihrte (")Irpengen in Liter sind The quantities in litres listed in the following are

Anhaltswerte. Die genauen Olmengen sind auf den reference values. The exact oil quantities are

Typenschildern der Antriebe angegeben. specified on the rating plates of the drives.

Bauform / Mounting position
Typ(e)
B3 B5 B6 B7 B8 Vi V3 V5 V6
E.20 0,3 0,3 0,4 0,4 0,3 0,4 0,4 0,4 0,4
E.40 0,6 0,4 0,7 0,7 0,7 1,0 0,7 1,1 0,7
E.60 1,0 0,8 14 1.4 15 2,0 1,4 2,3 1,4
E.80 1,3 1,2 25 23 2,8 3,1 2,1 35 2,4
E.100 3,0 2,0 3,5 3,0 4,0 4,0 3,5 4,5 3,5
E.120 4,0 3,0 5,0 5,0 55 8,0 6,0 8,5 6,0
E.140 50 4,0 7,0 7,0 10,0 14,5 8,0 15,0 9,0
Bauform / Mounting position
Typ(e)
B3 B5 B6 B7 B8 V1 V3 V5 V6

Z.10 0,15 0,15 0,3 0,3 0,25 0.4 0,25 0.4 0,3
Z.30/31 0,6 0,5 0,7 0,8 0,8 1,05 0,8 1,2 0,8
Z.40/41 1,1 1,0 15 1,6 1,6 2,0 1,7 2,2 1,8
Z.60/61 1,8 14 2,4 2,7 2,7 3,6 2,7 3,8 3,0
Z.80/81 3,5 25 4,7 5,2 49 6,3 6,0 7,4 6,3
Z.100/101 6,0 4,5 9,5 10,0 9,0 13,0 12,0 13,5 12,0
Z.120/121 10,5 6,5 14,5 15,0 13,5 18,0 15,0 215 17,5
2.142 16,0 10,0 21,0 23,0 22,0 31,0 24,0 34,0 26,0
Z.162 18,0 12,0 22,0 24,0 23,0 32,0 27,0 36,0 30,0
Z.181 35,0 21,0 50,0 53,0 51,0 64,0 54,0 80,0 54,0
D.30/31 0,5 0,5 0,7 0,8 0,8 1,0 0,8 11 0,8
D.40/41 11 0,8 14 1,6 1,8 2,0 1,7 2,2 1,7
D.60/61 1,7 1,3 2,3 25 2,5 34 2,6 3,7 2,9
D.80/81 3,4 2,4 4,5 5,0 4,6 6,2 55 7,3 6,1
D.100/101 6,0 4,0 8,5 9,5 9,0 12,5 11,0 13,0 11,5
D.120/121 10,0 6,0 14,0 14,5 12,5 17,5 14,5 20,5 16,0
D.142 15,0 10,0 20,0 22,0 21,0 29,0 23,0 33,0 25,0
D.162 25,0 15,0 28,0 30,0 29,0 41,0 35,0 50,0 41,0
D.181 41,0 24,0 47,0 49,0 48,0 77,0 64,0 98,0 70,0
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Doppelgetriebe
Tandem-Gear Units

Hinweil3: In horizontaler Betriebslage zeigt die Note: in horizontal operating position, the housing
Gehéauseausbuchtung des 2. Getriebes generell recess of the 2™ gear unit in general points
senkrecht nach unten. downwards.

- Bauform / Mounting position
yp(e) B3 B5 B6 B7 B8 Vi V3 V5 V6
1,1+0,15 | 0,8+0,15 | 1,5+0,2 | 1,6+0,15 | 1,6+0,15 | 2,0+0,4 | 1,740,25 | 2,2+0,4 | 1,8+0,25
e 1,25 0,95 1,7 1,75 1,75 2,4 1,95 2,6 2,05
1,8+05 | 1,6+05 | 24+05 | 2,7+05 | 2,7+05 3,6+1,2 2,7+0,8 3,8+1,2 3,0+0,8
Z60/61-230 23 21 2.9 32 32 438 3,5 5,0 3,8
35+08 | 25+0,8 | 4,7+0,8 | 52+0,8 | 4,9+08 6,3+2,0 6,0+1,7 7,4+2,0 6,3+1,7
Z80/81-D/z40 43 33 55 6.0 5.7 8,3 7.7 9,4 8,0
6,0+08 | 45+0,8 | 9,5+0,8 | 10,04#0,8 | 9,0+0,8 | 13,0+#2,0 | 12,0+1,7 | 135+2,0 | 12,0+1,7
2100/101-D/Z40 6,8 53 10,3 10,8 9,8 15,0 13,7 15,5 13,7
10,5+1,2 | 6,5+1,2 | 14,5+12 | 150+1,2 | 135+1,2 | 18,0+3,4 | 150+2,6 | 21,4+3,4 | 17,5+26
ZLZYLZ e 11,7 7,7 15,7 16,2 14,7 21,4 17,6 24,8 20,1
16,0412 | 10,0+1,2 | 21,041,2 | 23,0+1,2 | 22,0+1,2 | 30,0+3,6 | 24,0+27 | 34,0+36 | 26,0+27
2142-D/Z60 17,2 11,2 22,2 24,2 23,2 33,6 26,7 37,6 28,7
35,0+4,5 | 21,0+45 | 50,0+45 | 53,0445 | 51,0+4,5 | 64,0+125 | 54,0+11,0 | 80,0+12,5 | 54,0+11,0
Z181-D/7100
39,5 25,5 54,5 57,5 55,5 76,5 65,0 92,5 65,0

Bauform / Mounting position

Typ(e)
B3 B5 B6 B7 B8 V1 V3 V5 V6
05+0,15 | 05+0,15 | 0,7+02 | 0,8+0,15 | 0,8+0,15 | 1,0+04 | 08+0,25 | 1,1+04 | 0,8+0,25
SR 0,65 0,65 0,9 0,95 0,95 1,4 1,05 15 1,05
114015 | 08+0,15 | 14+02 | 1,6+015 | 15+015 | 2,0+04 | 1,7+025 | 22+04 | 1,7+0,25
D40/41-210 1,25 0,95 16 1,75 1,65 2,4 1,95 2,6 1,95
1,7+0,5 1,2+0,5 2,3+0,5 2,5+0,5 2,5+0,5 3,4+1,2 2,6+0,8 3,7+1,2 2,9+0,8
D60/61-730 22 1,7 2.8 3,0 3,0 4,6 3,4 4,9 3,7
3,4+0,8 2,4+0,8 4,5+0,8 5,0+0,8 4,6+0,8 6,2+2,0 5,5+1,7 7,3+2,0 6,1+1,7
D80/81-D/z40 472 32 53 58 5,4 8,2 7,2 9,3 78
55408 | 45+08 | 85+08 | 9,5+08 | 9,0+0,8 | 125+20 | 11,0417 | 13,0+20 | 115+17
D100/101-D/z40 e eE 93 103 08 145 12,7 15,0 13,2
95412 | 6,0+1,2 | 14,0412 | 145+12 | 125+12 | 17,5+34 | 14,5+26 | 20,5+34 | 16,0+2,6
D120/121-D/Z60 10,7 7.2 15,2 15,7 13,7 20,9 171 23,9 18,6
150+1,2 | 10,0+41,2 | 20,0412 | 22,0412 | 21,0+1,2 | 290+34 | 23,0426 | 330+34 | 250+26
DAZ=DIZEY 16,2 11,2 21,2 23,2 22,2 32,4 25,6 36,4 27,6
25,0+2,4 | 150+2,4 | 28,0+2,4 | 30,0+2,4 | 29,0+2,4 | 41,0+62 | 350+55 | 50,0+6,2 | 40,5+5,5
D162-D/Z80 27,4 17,4 30,4 32,4 31,4 47,2 40,5 56,2 46,0
41,0445 | 24,0+45 | 47,0+45 | 49,0+45 | 475+45 | 74,0¢125 | 64,0+110 | 98,0+125 | 70,0+11,0
=Dz 1Y 45,5 28,5 51,5 53,5 52,0 86,5 75,0 110,5 81,0
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Bei Betriebsfaktor fg= 1

Fx zul.

X

Zulassige Radialkréfte

Permissible overhung forces

For service factor fg=1

1. Berechnung nach Lagerlebensdauer
1. Calculation on the basis of bearing life

Fxawr = FRzuz Y | [kN]

per per Z+X

2. Berechnung auf Festigkeit
2. Calculation based on mechanical strength

Fxzuz2 = _a | [kN]

b+x

Zuléssig ist der kleinere Wert F, ,,, der sich bei der The lower value F, ., of the two calculation results
Reichen is the permissible overhung force, If values on
Tabellenwerte nicht aus, dann bitte Ruckfrage mit tables aren't sufficient for requirement, please
Angabe der Kraftrichtung.

Berechnung nach beiden Kriterien ergibt.

consult the office-staff, stating force direction.

Frou in kN flr x = 1/2
fur Abtriebsdrehzahlenn 5 in min 1
Typ(e) Frper. in KN for x = 1/2
y z a b d I for output speeds n, in min™
mm | mm | KNmm |mm | mm | mm | €16 | €25 | <40 | <63 | £100 | €160 | £250

Z10 33 19 40 12 16 28 - - - 15 1.4 1,2 0,8
Z30. D30 126 | 101 110 19 25 50 48 | 41 | 34 | 28 2,2 1,9 15
Z31. D31 126 | 101 150 19 25 50 - 40 | 2,6 2,2 1,6 1,2 0
Z40. D40 148 | 118 190 21 30 60 6,0 | 49 | 43 3,6 2,8 1,6 0,8
Z41. D41 148 | 118 300 21 30 60 58 | 48 | 3,8 2,6 1,2 0 0
Z60. D60 185 | 145 480 24 40 80 | 12,0 | 10,4 | 9,0 7,6 55 3,6 2,0
Z61. D61 185 | 145 660 24 40 80 | 12,0 | 10,0 | 7,7 | 4,8 2,0 0 0
Z80. D80 217 | 167 940 24 50 100 | 196 | 17,0 | 132 | 11,5 | 8,2 5,0 3,2
Z81. D81 217 | 167 1250 24 50 100 | 18,7 | 146 | 9,6 5,8 2,6 0 0
Z100. D100 | 261 | 201 1600 30 60 120 | 26,0 | 215|175 | 149 | 115 | 95 52
Z101. D101 | 261 | 201 2500 30 60 120 | 248 | 20,0 | 15,8 | 11,2 | 5,5 0 0
Z120.D120 | 306 | 236 2000 33 70 140 32 26 22 17 14 12 6
Z121.D121 | 306 | 236 3300 33 70 140 | 30 25 20 15 10 0 0
2142 357 | 272 6300 34 90 170 - - - 56 45 37 25

D142 | 357 | 272 6200 34 90 170 | 60 60 60 53 40 - -
2162 357 | 272 6250 34 90 170 - - - 54 43 34 22

D162 | 424 | 319 9800 36 | 100 | 210 | 80 80 74 62 48 - -
Z181 476 | 371 | 17500 | 37 | 120 | 210 - - - - 82 73 58

D181 | 476 | 371 | 16000 | 37 | 120 | 210 | 130 | 130 | 120 | 95 80 - -
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Leistungsdaten
Performance data

Stirnradgetriebemotoren bis /

Helical geared motors till 160 kW

Abtriebs- Ubersetzung Abtriebs- Betriebsfaktor
Leistung drehzahlen iges drehmomente fs Getriebemotor ca. kg MaRbild / Seite
Power Output speeds Ratio Driving torque Service factor Geared motor wt. kg Dimension / Page
1/min io/all Nm fB
D ... 142 D 60 - M1 B4
0,16 8478 6316 0,95
0,18 7706 5660 1,06
0,20 6729 5085 1,18
0,23 5930 4412 1,36 D 271 3-62
0,26 5280 3896 1,54 DF 256 3-64
0,30 4518 3390 1,77
0,35 3944 2899 2,07
0,38 3606 2667 2,25
Z...142 D 60 - M1 B4
0,38 3569 2273 2,20
0,43 3194 2008 2,49 éF gig g 242‘.
0,51 2757 1695 2,95
D ...121 D60 - M1 B4
0,24 5792 4762 0,84
0,27 5157 4255 0,94
0,31 4413 3704 1,08
0,36 3853 3175 1,26 D 167 3-62
0,39 3522 2941 1,36 DF 147 3-64
0,45 3076 2548 1,57
0,51 2710 2247 1,78
0,57 2413 2010 1,99
Z..121D60-M1B4
0,36 3800 3186 1,13
0,42 3227 2727 1,32
0,49 2785 2338 1,54 éF iig 33:6664
0,56 2437 2045 1,76
0,64 2155 1791 2,01
Z ...120D 60 - M1 B4
~ 0,30 4641 3797 0,79
N 0,35 3941 3261 0,92
L 0,40 3401 2857 1,05
8 0,46 2976 2500 1,20
- 0,52 2631 2206 1,36 - e 5
0,57 2392 2013 1,49
; 0,66 2088 1734 1,73
0,74 1840 1546 1,94
_\4 0,86 1639 1333 2,25
D ... 101Z 40 - M1 B4
N 0,47 2925 2447 0,94
H 0,53 2598 2170 1,06
- 0,61 2243 1885 1,22
O 0,70 1962 1643 1,40 BF ﬁ: g 2‘2‘
0,79 1735 1447 1,59
0,87 1577 1314 1,75
0,99 1377 1156 1,99
Z..101D 40-M1B4
0,42 3224 2740 0,73
0,48 2880 2381 0,84
0,56 2467 2041 0,98
0,65 2111 1770 1,13 z 113 3-62
0,75 1830 1527 1,31 ZF 113 3-64
0,86 1602 1333 1,50
0,94 1464 1220 1,64
1,10 1262 1042 1,92
Z ...100 D 40 - M1 B4
0,62 2271 1839 0,87
0,70 1988 1633 0,98
0,77 1817 1481 1,08
0,89 1566 1290 1,24 z 113 3-62
1,0 1360 1143 1,40 ZF 113 3-64
1,2 1183 952 1,68
1,3 1077 879 1,82
1,5 943 766 2,09
Z...100Z 40 - M1 B4
z 112 3-62
1,6 869 718 2,23 7E 112 3-64
D..81Z40-M1B4
0,76 1792 1500 0,80
0,86 1584 1333 0,90 D 76 3-62
0,95 1440 1212 0,99 DF 73 3-64
1,1 1257 1043 1,15

Seite / Page 3-5




Leistungsdaten
Performance data

(HIMMEL®

technologies

YOUR DRIVE FOR SUCCESS.

HIMMEL
Antriebstechnik
by Neudockor & Joitz

Stirnradgetriebemotoren bis /

Helical geared motors till 160 kW

Abtriebs- Ubersetzung Abtriebs- Betriebsfaktor
Leistung drehzahlen iges drehmomente fs Getriebemotor ca. kg MaRbild / Seite
Power Output speeds Ratio Driving torque Service factor Geared motor wt. kg Dimension / Page
1/min io/all Nm fB
Fortsetzung / Continuation : D ... 81 Z 40 - M1 B4
1,2 1108 952 1,26
1,4 987 816 1,47 D 76 3-62
1,6 844 714 1,68 DF 73 3-64
1,9 737 603 1,99
Z..81D40-M1B4
0,95 1439 1205 0,83
11 1240 1042 0,96
1,3 1078 885 1,13 z 76 3-62
1,5 937 763 1,31 ZF 73 3-64
1,6 853 714 1,40
1,8 747 637 1,57
Z..81 Z40-M1B4
2,0 692 571 1,75 z 75 3-62
2,2 615 521 1,92 ZF 72 3-64
Z..80D40-M1B4
1,2 1164 952 0,84
13 1059 879 0,91 - 7 5
1,5 928 762 1,05
Z..80Z40-M1B4
1,6 859 714 1,12
1,8 763 635 1,26
2,1 659 544 1,47
24 576 476 1,68 %F ;‘;’ 2 i gi
2,7 510 426 1,88
3,0 463 383 2,09
3,5 405 328 2,44
D..61Z30-M1B4
1,6 882 714 0,84
— 1,8 760 638 0,94
N 2,1 660 545 1,10
T 2,5 550 458 1,31 D 40 3-62
(@) 2,9 478 395 1,52 DF 44 3-64
\L\:)/ 33 416 347 1,73
3,7 367 309 1,94
4,3 326 267 2,25
; Z..61D30-M1B4
4 1,9 773 602 0,83
2,1 672 543 0,92 z 40 3-62
(@\| 2,3 601 500 1,00 zF 44 3-64
H 2,5 549 459 1,09
- Z..61Z30-M1B4
O 2,6 527 442 1,13
3,0 463 382 1,31 z 39 3-62
3,5 397 327 1,53 ZF 43 3-64
4,0 339 286 1,75
Z..60Z30-M1B4
2,3 633 500 0,80
2,6 556 440 0,91
2,9 477 396 1,01 z 39 3-62
34 408 336 1,19 ZF 43 3-64
3,9 353 294 1,36
44 310 260 1,54
D...80-M1B8
3,4 204,47 338 2,37 D 69 3-56
39 181,66 294 2,72 DF 66 3-59
4,2 166,79 273 2,93 DR 89 3 - 66
D...80-M1B6
4,5 204,47 255 3,14 D 66 3-56
DF 63 3-59
5,0 181,66 229 3,49 DR 86 3 - 66
D...60-M1B8
3,2 216,28 354 1,13 D 37 3-56
DF 41 3-59
3,7 186,69 305 1,31 DR 50 3-66
D ...60-M1B6
4,2 216,28 265 1,51 D 34 3-56
5,0 186,69 230 1,74 DF 38 3-59
5,6 163,35 205 1,95 DR 47 3 - 66
D..41-M1B8
5,7 120,53 201 1,64 D 24 3-56
DF 27 3-59
6,7 103,26 171 1,93 DR 32 3 - 66
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Leistungsdaten
Performance data

Stirnradgetriebemotoren bis /

Helical geared motors till 160 kW

Abtriebs- Ubersetzung Abtriebs- Betriebsfaktor
Leistung drehzahlen iges drehmomente fs Getriebemotor ca. kg MaRbild / Seite
Power Output speeds Ratio Driving torque Service factor Geared motor wt. kg Dimension / Page
1/min io/all Nm fB
D...40-M1B8
4,4 157,71 260 0,96 D 24 3-56
DF 27 3-59
51 135,11 225 1,11 DR 32 3-66
D ... 40 - M1 B6
54 157,71 212 1,18 D 21 3-56
6,7 135,11 171 1,46 DF 24 3-59
8,0 115,61 143 1,75 DR 29 3-66
D ...40-M1B4
9 157,71 128 1,96
10,5 135,11 109 2,29 D 21 3-56
12 115,61 95 2,62 DF 24 3-59
14 100,20 82 3,05 DR 29 3-66
16 87,73 72 3,49
D..31-M1B8
8,7 79,70 131 1,37 D 17 3-56
10 68,28 115 1,57 DF 19 3-59
D..31-M1B6
11,5 79,70 99 1,81
135 68,28 85 212 el - S
15,5 58,43 74 2,43
D ...30-M1B6
8,5 102,22 135 0,89
10 87,58 114 1,05 BF ig g gg
11,5 74,94 100 1,20
D...30-M1B4
13,5